TEHNIKA
PodroCje: 2.17 — Geodezija

Dosezek 1: samodejni postopki zaznavanja sprememb v prostoru: razvoj
metod za razpoznavanje in zajem stavb iz virov daljinskega zaznavanja
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Primer rezultata samodejnega prepoznavanja in zajema stavb iz letalskega posnetka. Za ta
rezultat so potrebni razliéni predhodni koraki, ki so bili izvirno razviti v okviru raziskovalnega
programa.

Masovni zajem in vzdrzevanje topografskih podatkov, ki se prikazujejo na
drzavnih kartah in v podatkovnih bazah, se tradicionalno izvaja z vizualno interpretacijo
letalskih ali satelitskih posnetkov. Taksni postopki so dolgotrajni in dragi. Popolna
avtomatizacija prepoznavanja kompleksnih topografskih struktur iz slik je tezka
raziskovalna in razvojna naloga. V raziskovalnem programu smo razvili niz postopkov
za samodejno prepoznavanje in zajem stavb. Uporabili smo razlicne podatkovne vire:
letalske posnetke, visokoloCljive satelitske posnetke in podatke aerolaserskega
skeniranja. lzvirni postopek za samodejni zajem stavb temelji na kombinaciji
anizotropne difuzije, nenadzorovane klasifikacije, barvne segmentacije in rasti regij.
Uporabljene so tudi metode, ki temeljijo na izdelavi maske stavb in njeni koncni
vektorizaciji. Postopke smo preizkusili na ve¢ testnih obmocdjih in dobili dobre rezultate.
Ugotovili smo, da so razvite metode primerne za zajem stavb v topografske baze v
merilih 1 : 10 000 in manjsih, z njimi pa lahko odkrijemo nad 90% sprememb glede na
podatke v topografski bazi. Rezultati raziskovalnega dosezka omogoc€ajo nadaljnjo
implementacijo v operativhe postopke, s Cimer lahko dosezemo vecjo objektivnost
iskanja sprememb, hitrejSi in cenejSi zajem ter vec€jo azurnost prostorskih podatkov.
Dobljeni rezultati so primerljivi z dosezki tujih raziskovalcev.
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